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Proportional-Drehmagnete
Teilliste G D R

r b
® Proportional-Drehmagnet
@ nach DIN VDE 0580
® Waagerechte Drehmoment-Drehwinkel-Kennlinie
® Konstantes Drehmoment im Arbeitsbereich
@® Proportionales Verhalten zwischen Drehmoment und Strom
@® Kurze Stellzeiten durch vormagnetisiertes System
® Rechts- wie linksdrehend durch Umpolen
® Anker gelagert in Kugellager
® Erregerwicklung entspricht der Isolierstoffklasse B
® Elekirischer AnschluB und Schutzart Bild 1

bei ordnungsgemaBer Montage & T

@ freie flexible AnschluBenden

Schutzart nach DIN VDE 0470/EN 60529 - IP 20

® Befestigung durch Gewindebohrungen an den Stirnseiten
@® Anflanschmd&glichkeit einer Rlickstellfeder

® Drehwinkel-Positions-Sensor

® FluBmessung durch Hallsensor mit integrierter Elektronik
® Grenzfrequenz des Hallsensors: typisch 23 kHz

® MeBbereich bis 110°

® Stabiles Aluminium-Sensorgehduse

® Anflanschung Uiber Zentrieransatz und 2 Schrauben T

@ Elektrischer AnschluB und Schutzart I ESwhin el oS At

@® freie flexible AnschluBenden
Schutzart nach DIN VDE 0470/EN 60529 - IP 20

® Einsatzbeispiele:
Antrieb fur industrielle Stellglieder, Regel- und r
Steuerungstechnik, Drehschieber und Klappenventile in der
Fluidtechnik.
Die Kombination Proportional-Drehmagnet mit Drehwinkel-
Positions-Sensor kann im geschlossenen Drehwinkel-
regelkreis betrieben werden.

bei ordnungsgeméBer Montage: *

Orehwinkel —mm—

Bild 3 MSM-Fo 080L,1698

Drehmoment-Kennlinie
s J

-
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Technische Daten Proportional-Drehmagnete Baureihe G DR

GDRX 035 050 075
Nennspannung Uy ) —==24 —24 —24
: ST 53 53 53 S3 | si 83 S3 S3 s3 | s1 S3 S3 | 53 53 |
Betriebsart 100% | 40% | 25% | 15% | 5% | 100% | 40% | 25% | 15% | 5% |100% | 40% | 26% | 15% | 5%
Nennleistung Pag W) | 69 | 156 | 246 | 37 80 11 21 40 65 l 144 | 25 50 82 | 146 | 331
Drehmoment My (Nem) | 21 | 33 | 41 | 51 | 7.2 6 86 | 11,6 | 16 I 23| 24 | 85 | 48 61 85
Bezugstemperatur &y (¢ C) 35 35 35
Drehwinkel °) 110 110 110
Masse m (kg) 0,156 0,425 1,42
Massentragheits- 2 =8 .10-5 P
moment Anker J (kgm?) 1,910 1,1-10 1,110
Technische Daten Drehwinkel-Positions-Sensor el i
(Technische Daten GDRX035X20A61 ) | tHEnERRe e =i
Drehwinkel-Positions-Sensor G DR X050 X20 A 61
auf Proportional-Drehmagneten G DR X 075 X20 A 61
MeBbereich (x°) +55 i ’
3 -
Speisespannung v) 45...6 $ \‘\ 20°C
Stromaufnahme (mA) <14 Dl:’ Xk | (=2
g’ ) = i '
Ausgangsspannung v) 1:85:870 g e \\ lic
z.B. bei a
in Mittelstellung \) 254025 Uspeise .
=5V g " N
Empfindlichkeit (mVv/1°) | typisch 111 \\
7 B
Linearitatstoleranz (%) +3 . [ &
Grenzfrequenz (- 3 dB) (kHz) typisch 23 Ll
Usonsor = f [0 .4
Bezugstemperaturbereich (°C) 0. 50 R PO tors - Selsasrerrieg 5 ——‘]
1 R i
Temperaturdrift (%/°C) | typisch 0,05 2{?‘; '2:;11;] f{mﬁ;‘z‘;’ G%“ng%b%“t
Ausgangswiderstand Q) 50 s
: |
Empfindlichkeit I |
Die Empfindlichkeit ist die Ausgangssignal-Anderung bezogen auf
den MeBweg (Angaben in mV/19). ! :
Linearitatsfehler : M R i
Der Linearitatsfehler gibt die prozentuale Abweichung des Aus- ST i ] T g
gangssignales von der idealen Geraden an. 0 50 . o 100
Orehwinkel - &=
Temperaturdrift il 1
Die Temperaturdrift gibt die prozentuale Abweichung des Ausgangs- ¢ o 1 A P Ny
signals pro Grad Temperatur-Anderung (Angabe in 0/ C} an. Spannungs-Drehwinkel-Diagramm fur Drehwinkel-Positions-Sensor
Grenzfrequenz
bezogen auf den Hallsensor
7] 7
Listenwerte

Die in den Tabellen aufgeflinrten Drehmomente beziehen sich auf 90 %

der Nennspannung === 24 V und den betriebswarmen Zustand. Bei

anderen Nennspannungen koénnen Drehmomentabweichungen auf- (griin) 20— Sensor ——o1 (blau)
treten. Die Drehmomentwerte kénnen infolge nattrlicher Streuung um : 7

ca.= 10 % abweichen. Masse Speisespannung
Nennspannung === 24 V, andere Spannungen auf Anfrage. +45.6V

Dem betriebswarmen Zustand liegen zugrunde: MSM-Fo 0804.169% 3 (schwarz)

a) Montage auf wéarmeisolierender Unterlage Ausgang

b) Nennspannung =—==24V Bild 5

c) Betriebsart 83 5% — S1 entsprechend Teilliste G XX Punkt 4 Bleckschatplan

d) Bezugstemperatur 35°C Es ist ratsam, gréBere, mit der Welle verbundene Massen nicht
Bitie beachten Sie auch m'ﬂ' -Technische Erléuterung bzw. mit den Anschlagen innerhalb des Magneten, sondern auBerhalb

abzufangen.

VDE 0580.

Durch die Herausgabe dieser Liste werden alle friheren Einzellisten, besonders bezlglich der Leistungsangaben, ungltig.
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QUALITAT

Typ GDR X035
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Kennlinien Md =f (d) Kennlinie Md=f (1) Kennlinien Md=F {t)
Typ GDRX 035 Typ GDRX 035 Typ GDRX 035
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BEECI NN E
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Bild 9 Bild 10 Bild 11
Kennlinien Md =f {d) Kennlinie Md=1f (1) Kennlinien Md =T (t}
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‘m 11
= e 5 | Md = { (I} |
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Bild 12 Bild 13 Bild 14
Kennlinien Md=f (d) Kennlinie Md =1 (1) Kennlinien Md =1 (t)
Typ GDR X 075 Typ GDR X 075 Typ GDR X075

Abbildungen unverbindlich - Anderungen vorbehalten. 3




QUALITAT

S MaBbilder der Baureihe G DR

(Groge | 035 | o050 | o75 |
MaB MaBe in mm
dy 35 50 75
Anschlisse, Sensor do 44 6ha 10pg
d, bl V}:rsorgungsspcnnung m
gn: Masse
sw: Ausgang ds da 25 35 50
d
: | ds M3 | M4 | M5
Anschliisse, i
il | = Magnet | ‘ ds 35 35 35
o
== . = !
] | e I 44 58 86
i.q: - B . grln 2 28 37 56
E ., Arbeits- —
r~1> e Drehrichtung I3 10 15 20
Arbeits- Drehwinkel 110 ——
Drehrichtung ds b lg 100 150 200
Drehwinkel 110° dy | e B e
5 f i s
lg 200 200 200
— =
-\ t 3,5 5 8
: Wy 2x180° |2 x180° | 3 x 120°
MSM-Fo DB0LITN " J

Der dargestellls Magnet ist im Sinne der DIN VDE 0580
keinverwendungsfertiges Gerat.

Die durch den Anwender zu beachienden allgemeinen
Anforderungen und SchutzmaBnahmen sind in der DIN

M5M-Fo 08044710

Bild 15 Bild 16 VDE 0580 enthalten.
Abmessungen Abmessungen

Typ GDRX 035X 20A01 Typ GDRX 035X 20 A 61

bis GDRX075X20A 0 bis GDRX 075X 20 A 61

mit Drehwinkel-Positions-Sensor
(fehlende MaBe siche Bild 15)

Schiliissel zur Typenbezeichnung Néhere Erlduterungen siehe nf'— Technische Erlduterun-
gen bzw. VDE 0580.

G DR X 035 ,1 E ﬂ Hinweis zu den technischen Harmonisierungsrichtlinen c €
GO aEorinne innerhalb des europédischen Binnenmarktes
Baureihe (Grundform) Elekiromagnete dieses Produktbereiches werden der Nieder-
Abwandlungen spannungsrichtlinie 73/23 EWG zugeordnet.
GriBe Innerhalb einer Baureihe Zur Gewéhrleistung der Schutzziele dieser Verordnung werden

die Produkte nach glltiger DIN VDE 0580 gefertigt und gepruft.
Dies gilt gleichzeitig als Konformitatserklarung des Herstellers.

Baureihenausfihrung

Kennzeichen fir Schutzart

Zahlbegriff
Hinweis zur EMV-Richtlinie 89/336 EWG
Elektromagnete fallen nicht unter den Geltungsbereich der EMV-
Richtlinie, da sie im Sinne der Richtlinie keine elektromagne-
tischen Stérungen aussenden und deren Betrieb auch nicht durch
Bestellbeispiel elektromagnetische Stérungen beeintrachtigt wird. Die Einhaltung
Typ G DR X 035 X 20 A 01 der EMV-Richtlinie ist deshalb vom Anwender durch entsprechen-
Spannung .24V de Beschaliung sicherzustellen, Beispiele flir Schutzbeschaltun-
Betriebsart S1 gen kénnen den jeweiligen technischen Unterlagen entnommen
werden.
Sonderausfiihrungen

Sonderausflhrungen und Abwandlungen auf Anfrage, in diesem
Falle bitte Angaben der genauen Einsatzbedingungen in Uber-
einstimmung mit der einschldgigen «"—Technischen Erlauterung.

Bei AnschluB (ber Geratesteckdose Z KB X und Z KB G
den max. Dauerstrom des Steckers beachten.

Es gelten die allgemeinen Lieferbedingungen fiir Erzeugnisse und Leistungen der Elektroindustrie, sowie die #1-Verkaufsbedingungen.
4 Printed in Germany La. 9606/93




